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2. P awa opracowania:

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury z dn.2 wrzesnia 2004r w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych, oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202 z dn.

16. 09. 2004r.)

2. Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady z dn. 5 listopada
2002r. w sprawie Wspolnego Slownika Zamowien (CPV) (Dz. Urz. WE L 340 z
dn. 16. 12, 2002r. z p6Zniejszymi zmianami)

3. Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.-Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177
z poZniejszymi zmianami ogloszonymi w Dz. U. Nr 96 z 2004r. poz. 959,

Nr 116. poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537)

3. Przedmiot specvfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
elektrycznych w odbudowywanym budynku mieszkalnym w Lipianach ul. Kosciuszki 13

4. Zakres stosowania specyfikacji techniczne].

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robot, ich jakos$¢, zgodnosc z
dokumentacja projektowa, specyfikacja, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i
autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28 ustawy Prawo budowlane.

Prowadzenie robot w budownictwie wymaga stosowania si¢ do warunkow 1 wymagan
podanych w przepisach obowigzujacych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania
robot z jednostkami utrzymujacymi dane obiekty.

Przed rozpoczeciem robot teletechnicznych i elektrycznych wykonawca powinien zapoznac
sie z obiektem, gdzie beda prowadzone prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontu robét. Odbior frontu robdt przez wykonawcg do zleceniodawcy powinien byc
dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem
odpowiedniego protokolu.

Koordynacja robot budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach
budowy. Koordynacjq nalezy objac projekt organizacji budowy, szczegotowy harmonogram
robot teletechnicznych i elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogolnobudowlane
towarzyszace robotom teletechnicznym.

a) przedmiot i zakres robot budowlanych:
—tablica TG i TA, TL
— instalacja oswietleniowa, gniazd wtyczkowych

wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robdt tymezasowych

- prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) wykonaé¢ w oparciu o faktyczny stan
po wykonaniu robot. Zmiany w stosunku do dokumentacji winny by¢ uzgodnione z
autorem projektu

b) informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia:

- warunkdw bezpieczenstwa pracy



Przed przystapieniem do robét nalezy przeprowadzié z pracownikami szkolenie ogolne,
podstawowe i stanowiskowe z podkresleniem zasad BHP przy pracach szczegolnie
niebezpiecznych.

- zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Nalezy przeznaczy¢ pomieszczenie w budynku na magazynek podreczny do skladowania
przewodow i osprzetu elektrycznego na czas budowy.

¢) w zaleznosci od zakresu rob6t budowlanych objetych przedmiotem zaméwienia — nazwy i

kody
GRUPA 45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
KLASA 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

KATEGORIA  45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji
elektrycznych oraz opraw o$wietleniowych

KATEGORIA  45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

KATEGORIA  45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

KATEGORIA  45316100-6 Instalowanie zewnetrznego sprzetu oswietleniowego

KATEGORIA  45314300-4 Instalowanie infrastruktury kablowe)

KATEGORIA  45314310-7 Kladzenie kabli

5. Materia

Materiaty uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymogom okreélonym w art. 10 ustawy
z 7.07.1994r, — prawo budowlane, w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewngtrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci
oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie i spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.
Materialy do wykonania robét nalezy stosowaé zgodnie z dokumentacja projektowa, opisem
technicznym i rysunkami.

6. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne moga byé wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien
dysponowaé sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu
robot.
Proponowanym sprzetem do robot objetych ST zgodnie z technologia zalozong w
Dokumentacji Projektowej
Przenosne urzadzenia elekiryczne musza posiadac izolacje klasy 11
Gniazda wtyczkowe zasilajace z wylacznikami roznicowopradowymi A = 0,03A.

7. Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowiazany do
stosowania takich srodkow transportu, ktore nie majg niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robdt. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio
przystosowane do transportu materiatow, elementow konstrukcji, urzadzen niezbednych do
wykonania danego rodzaju robét teletechnicznych i elektrycznych. Srodki transportu nie
mogg posiadaé twardych i ostrych krawedzi mogacych uszkodzi¢ izolacj¢ przewozonych
przewodow 1 obudowy osprzetu aparatury elektryczne).



Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegolnych elementow.

8. Wymagania dotyczace wykonania robot

8.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie roboty muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow,
stosownie do rodzaju robét i kierowane przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia
wymagane przez Prawo Budowlane i przepisy resortowe.

W szczegolnosci:

— pracownicy zatrudnieniu przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadac
aktualne $wiadectwa kwalifikacyjne E wydawane przez SEP uprawniajqce do zajmowania
sie eksploatacjq urzqdzen,

—  pracownicy zatrudnieniu przy dozorze wykonywania instalacji elektrycznych powinni
posiadac aktualne swiadectwa kwalifikacyjne D wydawane przez SEP uprawniajqce do
zajmowania si¢ eksploatacjq urzqdzen na sianowisku dozoru,

~ wszellie zmiany w stosunku do dokumentacji wykonawczej wymagajq pisemnej zgody
projektanta.

Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnoéé z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna byc przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w
liniach poziomych i pionowych.

Przejécia przez $ciany i stropy

Przejscia kabli przez wewnetrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy
wykonywaé w rurach lub innych oslonach otaczajacych, rury nalezy uszczelnic. Przejscia
kabli pomiedzy strefami pozarowymi nalezy uszczelni¢ materialem o takiej odpornosci
ogniowej jak $ciana lub strop pomiedzy strefami pozarowymi. Przy skrzyzowaniu kabli z
innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, odleglos¢ w swietle pomigdzy nimi
powinna wynosic, co najmniej 5 cm.

Przygotowanie koncow zyt i laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenie przewodow nalezy wykonywaé w
sprzecie i osprzecie instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczen
skrecanych. Przewody musza byé swobodnie ufozone i nie mogg by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przelacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do
jakich zacisk jest dostosowany. W przypadku stosowania zaciskow, do ktdrych przewody sa
przylaczane za pomoca oczek, pomiedzy oczkiem a nakrgtka oraz pomigdzy oczkami
powinny znajdowa sie podkiadki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposob
umozliwiajacy przeptyw pradu.
Zdejmowanie izolacji 1 czyszczenie przewodéw nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny
by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.




8.2, tablica TB T4 i TL

Zasilanie tablicy TG wykonaé przewodem YKY 4x16 uktadanymi p/t.. Tablice TG
zabudowaé jako w/t. Wewnatrz zamontowa¢ modufowq aparature taczeniowa 1
zabezpieczajaca.

8. 3. Instalacja oswietleniowa, gniazd wiyezkowych

Calosé instalacji wykonaé przewodami kabelkowymi ukladanymi w sufitach
podwieszonych oraz w/t z osprzetem p/t. Po utozeniu przewodow i zamontowaniu tablic
wszystkie bruzdy zaprawié i wyszlifowaé w stopniu potrzebnym do malowania. Prace po
montazowe w postaci pomiaréw i badan instalacji oraz nastawy aparatury automatyki
wykonac¢ po zakonczeniu robdt montazowych.

Instalacja gniazd wtyczkowych
Mocowanie puszek na $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniac

niezbedna wytrzymalos¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe nalezy
montowa¢ w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia. Pojedyncze gniazda
wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim polozeniu, aby styk ten
wystepowal u gory. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczac w
taki sposob, aby przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny do
prawego bieguna

Oswietlenie

Wiaczniki oéwietlenia - montowane wewnatrz budynkow beda posiadaly obudowy o
minimalnym standardzie 1P20. Beds to wiaczniki, przelaczniki swiecznikowe, schodowe i
przyciski i tam, gdzie to mozliwe, montowane bgda w obudowach zespolonych (np. we
wspdlnej ramce lub obudowie).

Wiaczniki o$wietlenia montowane w pomieszczeniach toalet beds posiadaty obudowy o
minimalnym standardzie IP44.

Wiaczniki wbudowane w $ciang beda odpowiadaly wymaganiom Polskich Norm. Nalezy
zwrocié szczegdlng uwage, czy wlaczniki zostaly wlasciwie osadzone w pozycji pionowej
oraz czy wiaczniki przeznaczone do wbudowania w Sciang zostaly umieszczone w
plaszczyznie Sciany tak, aby obudowa wiacznika oparla sie na jego puszce elektrycznej.

Oswietlenie - do o$wietlania na zewnairz budynku mozna stosowac oprawy zarowe w
obudowach przystosowanych do warunkow zewnetrznych.

W pomieszczeniach pomocniczych (magazynki, schowki) lub w toaletach mozna stosowa¢
oprawy zarowe i jarzeniowe o stopniu ochrony [P44. Oprawy montowane bgda w sufitach
podwieszanych oraz jako nasufitowe i §cienne.

Na wypadek zaniku napiecia w budynku biurowym przewidziano oswietlenie ewakuacyjne.
Oprawy ewakuacyjne w wykonaniu samotestujacym wyposazone beda w autonomiczne
zrodlo zasilana z czasem podtrzymania 2h. Oprawy ewakuacyjne zalgczajg si¢ po zaniku
napiecia w tablicy TB.



G Obmiar robot

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robot oraz
podaniu rzeczywistych ilosci uzytych materialow. Obmiar Robot obejmuje Roboty objete
umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty i1 nieprzewidziane, ktdrych koniecznosc
wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot, pomigdzy Wykonawcg a Inspektorem
nadzoru.

Jednostks obmiarows jest:
a) dlatablic—1 kpl.
b) dla urzadzen, opraw i aparatury — 1 szt. lub 1 kpl.
¢) dla przewodow, bednarki, rur ochronnych — 1 mb.

10, Opis sposobu odbioru robot budowlanvch

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia
jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i1 probnym
uruchomieniem poszczegolnych przewoddw, instalacji, urzadzen.

Podstawowy zakres pomiarow i prob obejmuje:

- sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych, w tym giownych i dodatkowych
(migjscowych) potaczen wyrownawczych,

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

- pomiar rezystancji uziemienia oraz rezystywnosci gruntu,

- sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

- przeprowadzenie prob dzialania,

Kazda wyzej wymieniona praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢ zakonczona
sporzadzeniem protokolu z przeprowadzonych badan i pomiarow. Protokol powinien
zawierac co najmniej nastepujace dane:

- nazwe badanego urzadzenia i jego dane znamionowe,
- miejsce zainstalowania danego urzadzenia,

- rodzaj wykonanych pomiaréw,

- nazwisko osoby wykonujacej pomiary,

- date wykonania pomiardw,

- spis uzytych urzadzen i ich numery,

- liczbowe wyniki pomiarow,

- uwagi i wnioski.

Odbidr robot budowlanych wykonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robot Budowlano-Montazowych w zakresie instalacji elektrycznych.
Przejecia Robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.
Przyjecie Robot moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
prob i pomiarow, jak rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg wykonawcza, a takze
obowigzujacymi normami oraz przepisami.
Do odbioru nalezy przediozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami
1 pomiarami,
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

» kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, skladajaca sie z poszczegolnych

dokumentow skladowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,



= protokoly, badania i pomiary,
= instrukcje funkcjonowania, obshigi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen.

11. Opis sposobu rozliczenia robot tymeczasowych i prac towarzyszacych

- roboty tymczasowe — nie dotyczy
- prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) w gestii wykonawcy. Koszt ww
poda wykonawca w ogdlnej cenie zakresu robot elektrycznych.

12. Podstawa platnosci

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 kpl. tablic, szaf. )
Podstawe platnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (gniazdka, lacznika,

przycisku, oprawy itp.)
Podstawe platnosci stanowi ulozenie 1mb przewodu, bednarki.

Cena 1 m linii kablowej i przewodow instalacji teletechnicznych lub 1 szt urzadzenia,
osprzetu teletechnicznego obejmuje odpowiednio:

Wyznaczenie miejsca robot

Dostarczenie materiatow

Montaz koryt kablowych

Uktadanie kabli i przewodow

Montaz osprzetu instalacyjnego

Montaz urzadzen

Podtaczenie odbiornikow,

Podtaczenie zasilania,

Sprawdzenie instalacji z ogledzinami i pomiarami,
Sprawdzenie poprawnosci dziatania

Prace ogolnobudowlane zwigzane z usuwaniem uszkodzen (uzupelnianie ubytkow,
malowanie)

Wykonanie dokumentacji powykonawczej

* Konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajacemu

13. Dokumen iesienia

Roboty wykonywane beda zgodnie z regulami sztuki budowlanej oraz zgodnie z
nastepujacymi normami i przepisami:

3. 1. Dokumentacja projektowa

=  Projekt Odbudowy czesci budynku mieszkalnego Projekt architektoniczno-
budowlany. Tom 1V. Instalacje elektryczne

13. 1. Normy dla instalacii niskiego napiecia

=  PN-EN-50173-1:2004 — Technika informatyczna, Systemy okablowania
strukturalnego



= PN-EN-50174-1:2004 — Technika informatyczna, Instalacja okablowania —
specyfikacja zapewnienia jakosci

= PN-EN-50174-1:2004 — Technika informatyczna, Instalacja okablowania —
planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow

=  PN-EN-50346-1:2004 — Technika informatyczna, Instalacja okablowania — badanie
zainstalowanego okablowania

=  PN-IEC-60364-5-52:2002 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie

»  PN-IEC-60364-6-61:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

= BN-84/8984-10 — Zakladowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje
wnetrzowe, Ogolne wymagania

s  PN-IEC 60364-4-42:1999 — Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

= PN-IEC 60364-4-482:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od
wplywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa

=  PN-IEC 60364-5-548:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Uklady uziemiajace i polaczenia
wyréwnawcze instalacji informatycznych.

=  PN-IEC 60364-5-56:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

=  PN-IEC 60364-7-707:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace
uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.

=  PN-IEC 60050-826:2000 — Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

*  PN-EN 60849 — Dzwiekowe sygnaly ostrzegawcze

* PN-EN 60445:2002 — Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoldziataniu
czlowicka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
zaciskow urzadzen i zakonczen zyt przewodow oraz ogolne zasady systemu
alfanumerycznego

* PN-EN 60446:2002 (U) — Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoldzialaniu
czlowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.

=  PN-EN 50146:2002 (U) — Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach

elektrycznych

13.2. Ustawy i rozporzadzenia

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity - Dz. U. nr 207z
2003r, poz. 2016)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75,
poz. 690) oraz rozporzadzenie z dn.07.04.2004 w sprawie warunkow technicznych jw.
(Dz. U. Nr 109, poz. 1156)

=  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych w
zakresie instalacji elektrycznych.



Ustawa z dnia 12 wrzeénia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. nr 169 z 2002r., poz. 1386}
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. nr 166 z 2002r.,
poz. 1360; Dz. U. nr 80 z 2003r., poz. 718).



